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Diferenciasentrelosrelojes 1084 A/B/C

Este manual describe tres Modelos de los relojes controlados por satélite GPS 1084 A/B/C. Las
diferencias entre ellos son limitadas, y en particular, el firmware que controla la operacion es
idéntico.

Las diferencias entre los tres Modelos radican en el panel frontal, el chasis y la fuente de poder

como se describe a continuacion:

Modelo 1084A Solamente indicadores de estado; el interruptor de Encendido/Apagado es
opcional; las funciones de ajuste se dan por medio del puerto RS-232
utilizando el software proporcionado.

Modelo 1084B Indicadores de estado; pantalla de cristal liquido; teclas de funcion;
interruptor de Encendido/Apagado opcional.

Modelo 1084C Indicadores de estado; pantalla de cristal liquido; teclas de funcién; gran
pantalla de LED para el tiempo; interruptor de Encendido/Apagado no
disponible.

Fechasde ROM

Esta version del manual esta escrita para relojes cuya fecha de ROM es del 12-5-99 o posterior.
Cualquier cambio hecho en las revisiones subsecuentes que afecten la operacion o
especificaciones seran anotadas como sea apropiado con cualesquiera de estas opciones: (a) un
nuevo manual o (b) una version revisada de este manual.

Para mostrar la fecha del ROM de su instrumento, mantenga presionada la tecla SETUP para
encenderlo. La fecha del ROM (version del software) se desplegard. La fecha del ROM puede
también ser leida via RS-232, usando el comando “V”, véase el Apéndice A.

Actualizaciones del Firmware
Las actualizaciones del firmware estan disponibles para usuarios sobre bases de intercambio.

Contacte a su departamento de servicio de fabrica para informacion. Donde aplique, esta
actualizacion puede incluir una nueva documentacion, tal como una nueva version de este manual.



GARANTIA LIMITADA

Arbiter Systems no hace garantia, expresada o implicita, sobre ningin producto manufacturado

por Arbiter Systems excepto para la siguiente garantia limitada contra defectos en materiales y

confeccion de los productos manufacturados por Arbiter Systems.

Los Relojes GPS manufacturados por Arbiter Systems estan garantizados en contra de cualquier

material y confeccion defectuosos, bajo uso y servicio hormal por cinco afios desde la fecha de

entrega. La responsabilidad de Arbiter Systems bajo esta garantia se limita a reparar o

reemplazar, a opcion de Arbiter Systems, cualquier producto que sea encontrado defectuoso.

Arbiter Systems no tendra ninguna responsabilidad bajo esta garantia a menos que se reciba

una notificacion escrita de cualquier defecto reclamado, dentro de lo que ocurra primero:

» treinta dias después ser descubierto por el Comprador, o;

» cinco afos a partir de la fecha de entrega.

Para el servicio o reparacién por la garantia, los productos deben ser enviados de regreso a una

facilidad de servicio designada por Arbiter Systems. ElI Comprador pagaré todos los gastos de

transporte a Arbiter Systems, y Arbiter Systems pagara todos los gastos de transporte de regreso
del producto al Comprador. Sin embargo, el Comprador pagara todos los gastos de transporte,
impuestos aduaneros y recargos para los productos regresados del Comprador a Arbiter

Systems en otro pais que no sea E.E.U.U..

LA GARANTIA PUBLICADA AQUI DENTRO CONSTITUYE SOLAMENTE LAS OBLIGACIONES

DE GARANTIA DE ARBITER SYSTEMS, EXPRESADAS O IMPLICITAS, ESTABLECIDAS POR

LOS ESTATUTOS, POR OPERACION DE LA LEY O DE OTRA FORMA. ARBITER SYSTEMS

RENUNCIA A CUALQUIER GARANTIA COMERCIALIZABLE O ADAPTADA PARA

PROPOSITOS PARTICULARES, Y EL COMPRADOR EXPESAMENTE SE ABSTIENE DE

OTRAS GARANTIAS.

Esta garantia limitada no se extiende a ningun producto que haya sido sujeto de:

a. Uso o aplicacion impropia, abuso y operacion méas all4 de su capacidad valorada, o contrario
de las instrucciones de los manuales de operacion y mantenimiento;

b. Accidente;

c. Reparaciéon o mantenimiento hechos por el comprador, excepto de acuerdo a los manuales
de operacién y mantenimiento si los hay, y cualquier instruccidn especial de Arbiter Systems;

d. Modificacion sin la previa autorizacion escrita de Arbiter Systems (como por la sustitucién de
una parte no aprobada u otra forma).

Las soluciones provistas en este documento son las uUnicas y exclusivas soluciones del

Comprador. Bajo ninguna circunstancia Arbiter Systems sera responsable por dafios directos,

indirectos, incidentales o consecuenciales (incluyendo pérdidas de utilidad), si se basan sobre el

contrato, agravio u otra teoria legal.

PARA EL SERVICIO MAS RAPIDO POSIBLE, POR FAVOR PROCEDA COMO SIGUE:

* Notifiqgue a Arbiter Systems, Inc., especificando el nimero de modelo del instrumento y
namero de serie y dando todos los detalles de la dificultad. La informacion de servicio o
autorizacion de regreso del equipo sera provista sobre recibo de esta informacion.

* Si se autoriza el regreso del instrumento, proceda a prepararlo para el fabricante. Si es
determinado que el instrumento no est4 cubierto por esta garantia, sera hecha una
estimacion si es requerida, antes de que el trabajo de reparacion se inicie,
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1.0 Informacion General

1.1 Propdsito
Este manual describe los relojes controlados por satélites GPS. La diferencia es:

Modelo 1084A el panel frontal consiste de cuatro LEDs para monitorear el estado
del sistema.

Modelo 1084B el panel frontal tiene una pantalla de cristal liquido adicional y
teclado.

Modelo 1084C El panel frontal tiene una gran pantalla de LEDs de tiempo.

Este manual esta dividido en cinco secciones y dos apéndices cOmo sigue:
Seccion 1: Informacion General.
Seccion 2: Especificaciones técnicas y parametros operacionales.
Seccion 3: Configuracion fisica e instalacion.
Seccion 4: Operacion.
Seccion 5: Ajuste y configuracion del Firmware.
Apéndice A: Comandos RS-232.
Apéndice B: Descripcion de sefiales E/S.

1.2 Equipo Necesario

Los Modelos 1084B/C estandares usan conectores desprendibles para la alimentacion, la antena y
todas las conexiones de entrada/salida.

1.2.1 Esquema de antena, cables y accesorios

Un Reloj Controlado por Satélite Modelo1084A/B/C estandar viene equipado con los siguientes
accesorios:

= Antena GPS de montaje de tubo AP0004800
= (Cable de antena de 15-m (50-ft) CA0021315
= Equipo de montaje del rack (para rack estandar de 19 pulgadas) AS0028200
» Manual de operacion AS0031002
= Cordon de alimentacion P01 -P10

Antenay cable: La antena suministrada con el 1084A/B/C esta especificamente disefiada para uso
con receptores de satélites GPS; esta encapsulada en una carcasa a prueba de agua, ademas incluye
15 metros (50 pies) de cable coaxial RG-6 a prueba de agua, de bajas pérdidas. Trayectorias mas
largas requeriran uno de los cables opcionales listados abajo (véase el parrafo 1.2.2) pensados para
ser afiadidos al cable existente de 15 metros.

Madulo de alimentacién principal - Modelo 1084A/B/C: EI modelo 1084A/B/C viene equipado
con una de las tres opciones de entrada de alimentacion, especificada al momento de ordenar el
equipo. Estas opciones incluyen:
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= Opcion 07: Modulo de entrada de alimentacion tipo IEC-320 de 85-264Vca, 47-440Hz o 110-
270Vcd, 3VA con un cordon IEC-320.

= Opcidn 08: Mddulo de alimentacion de 10-85Vcd, 3W tipico, usa un cordén con terminal de
3 polos para la conexion de entrada de alimentacion con proteccion contra sobre voltaje
(SWC).

= Opcidn 10: Médulo de alimentacion de 85-264Vca, 47-440Hz o0 110-270Vcd, 3 VA tipico, usa
un corddn con terminal de 3 polos para la conexion de entrada de alimentacion con SWC. El
cordon de alimentacion es suministrado por el cliente.

Refiérase al parrafo 1.3 para una descripcion detallada de cada opcion de mddulo de potencia.

Montaje: El modelo 1084A/B/C incluye dos abrazaderas separadas para montaje en un rack de
19-pulgadas. Este también incluye unas gomas para las patas para usar sobre escritorio. La
cubierta del montaje del equipo permite una facil adhesion de las orejas para el 1084A/B/C.

1.2.2 Accesorios disponibles

Los nameros de los accesorios disponibles y las partes asociadas para el Modelo 1084A/B/C se
listan a continuacion. Esta lista no incluye opciones disponibles, para ellas véase la seccién 1.3,
Opciones.

Descripcion No. de orden
Cable de antena RG-6 de 15-m (50-pies) CA0021315
Cable de antena RG-6 de 30-m (100-pies) CA0021330
Cable de antena RG-6 de 45-m (150-pies) CA0021345
Cable de antena RG-6 de 60-m (200-pies) CA0021360
Cable de antena RG-6 de 75-m (250-pies) CA0021375
Equipo de montaje de antena GPS AS0044600
Preamplificador en linea de 21-dB AS0044700
Equipo protector de sobre voltaje GPS AS0049000
Equipo de bloque de aterrizaje AS0048900
Rollo de 1000 pies de cable RG-11 WC0004900
RG-6 crimp tool TF0006400
25 conectores tipo F y crimp tool RG-11 AS0044800

Para tramos de cable RG-6 mas grandes que 75 metros (250 pies) Arbiter Systems ofrece un
preamplificador en linea de 21-dB para compensar las pérdidas de sefial (véase la seccion 3.0 para
mas informacion concerniente a los cables y a la antena). EI mismo preamplificador compensa las
pérdidas de sefial para tramos de cable RG-11 mas largos que 122 metros (400 pies) y hasta 244
metros (800 pies).

1.3 Opciones

El Modelo 1084A/B/C permite la instalacion de opciones, que pueden aumentar varios aspectos de
su funcionamiento y/o caracteristicas. Las opciones disponibles para el Reloj Controlado por
Satélite Modelo 1084A/B/C son las siguientes:
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1.3.1 Opcion 01, luz trasera LCD:

La operacion es controlada desde el teclado y puede continuamente estar encendida (ON) o
apagada (OFF) o automaticamente (encendida por 30 segundos después de presionarse cualquier
tecla).

1.3.2 Opciodn 03, cuatro salidas configurables adicionales

La opcion 03 afiade en el panel trasero, cuatro conectores de salida tipo BNC, elegibles y
configurables.

1.3.3 Opciodn 04, interruptor de ENCENDIDO/APAGADO

Esta caracteristica es opcional para los Modelos 1084A/B (no esta disponible para el
Modelo 1084C).

1.3.4 Opciodn 06, salida BCD paralela de 1-ms de resolucion

La opcién 06 provee un conector de cinta de 50 pines con 42 lineas de datos representando un
tiempo BCD de dia del afio a través de milisegundos. También provee pulsos sincrénicos (luz
estroboscopica) de salida de 1-ms y 1-segundo. Las salidas son 5 V CMOS, salidas de
almacenamiento temporal (74HC541 o tipo equivalente).

1.3.5 Opciodn 07, enchufe de alimentaciéon IEC-320, 85 — 264 Vca, 110 — 275 Vcd

Provee un mddulo de alimentacion CA/CD el cual incluye cordon con un conector de entrada tipo
IEC-320. Los voltajes de entrada son: 85-264 Vca, 47-440Hz o 110-270Vcd, 3VA tipico. Varios
estilos de enchufe estan disponibles como las opciones P01 hasta P10. (VVéase el parrafo 3.1.6).

1.3.6 Opcion 08, terminal strip de alimentacion, 10-85Vcd, con proteccion para
sobre voltajes

Provee una proteccion contra sobre voltaje (SWC) conforme con ANSI C37.90-1 y IEC 801-4.

Los voltajes de entrada son: 10-85 Vcd, 3W tipico. Utiliza un cordon con terminal de 3 polos para

la conexion de entrada de alimentacion..

1.1.7 Opcion 10, terminal strip de alimentacion, 110-275Vcd, con proteccion para
sobre voltajes

Provee una proteccion contra sobre voltaje conforme con ANSI C37.90-1 y IEC 801-4. Los
voltajes de entrada son: 85 — 190 Vca, 47 — 440 Hz, o 110 — 275 Vcd, 3 VA tipico. Utiliza un
cordon con terminal de 3 polos para la conexion de entrada de alimentacion.

1.3.7 Opcion 17, salida BCD con un segundo puerto RS-232C

La opcion 17 es lo mismo que la opcion 06, con un puerto adicional de comunicaciones RS-232C
(Opcidn 19).
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1.3.8 Opcion 19, segundo puerto RS-232C

La opcién 19 afiade un segundo puerto RS-232C para comunicaciones y control por medio del
conector de 9 pines del panel trasero.

1.3.9 Opcion 20, salida de fibra optica, Tipo ST 820 nm

La opcidn 20 provee una salida de fibra Optica con un conector ST y un transmisor de 820-nm
compatible con la fibra multimodo. Provee una salida de potencia 6ptica de -15 dBm, minima y de
-12 dBm, tipica en fibra de 62.5/125-um. Elegible para sefiales de 1 PPS, IRIG-B sin modular o
IRIG-B modificada Manchester.

1.3.10 Opcidn 20A, cuatro salidas de fibras 6pticas configurables

La opcion 20A es lo mismo que la opcidn 20, con cuatro salidas de fibras opticas configurables
opcionales.

1.3.11 Opciodn 23, generador de razén de muestra COMTRADE

Provee una sefial de muestreo sincronizado GPS a razon de 200 PPS a 192 kPPS, como define el
estandar IEEE C37.111-1991. Provee sefiales de salida en normal y polaridad complementada.
Esta opcion tiene cuatro salidas BNC configurables que (de no ser usadas para muestreo de
sefiales) pueden configurarse como se describe bajo la opcion 03, cuatro salidas configurables
opcionales.

1.3.12 Opcion 26, Equipo portaobjetos del rack

La opcidn 26 incluye portaobjetos desprendibles del rack y montajes tradicionales para un rack
estandar EIA para relés de 19 pulgadas. También incluye tornillos de mariposas para asegurar la
unidad en su lugar. La opcion 26 permite que el Modelo 1084A/B/C sea removido del rack sin
herramientas especiales.

1.3.13 Opcion 27, salida de 8 canales de alto manejo de IRIG-B

Afade ocho salidas de almacenamiento temporal independientes, cada una capaz de manejar
multiples cargas. Las salidas estan protegidas contra cortocircuitos y sobre voltaje e
individualmente son configurables para cualesquiera sefiales IRIG-B moduladas. EI conector de
salida es un cordon con una terminal de enchufe strip de 16 posiciones de 5mm (Tipo Phoenix).
Los niveles de sefial para cada uno son (modulados) 4.5 Vpp con una impedancia de fuente de 20
ohmios, y manejara una carga de 50 ohmios para 3 Vpp minimos, y (sin modular) +5V de circuito
abierto, +4V minimo para 250 mA de corriente de carga. Cada salida manejard 25 relés
Schweitzer SEL-3xx (entrada en paralelo) o 50 Sel-2xx (en serie/paralelo) por canal para 10mA
por relé. Esta opcion requiere que la sefial de salida deseada esté disponible en el reloj en el cual
esta instalada.

1.3.14 Opcidn 28, monitor del tiempo, frecuencia y fase del sistema de potencia

La opcion 28 da al reloj la capacidad de aceptar ya sea sefial de entrada de 50 Hz o 60 Hz,
30 — 300Vrms y medir la fase instantanea, magnitud y frecuencia de la componente fundamental
mientras rechaza los efectos de armonicos, ruido y offsets de CD. Esta opcion también integra la
desviacion de tiempo total que es tiempo del sistema menos tiempo GPS. Los resultados medidos
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pueden ser sacados por medio del conector RS-232 del panel trasero o desplegados en el panel
frontal.

1.3.15 Opcion 29, cuatro salidas adicionales de +5Vcd CMOS y dos salidas de relés
de estado sélido, con contacto seco y +25/50 Vcd

Usando un terminal de enchufe strip de 16 posiciones de 5-mm, la opcién 29 proporciona cuatro
salidas de 5 Vcd CMOS y dos salidas de relés de estado sélido, configurables individualmente.
Cada una de las salidas CMOS puede ser configurada usando dos jumpers sobre el tablero, para la
generacion de 19 razones estandares de pulso de salida del reloj. Cada uno de los dos relés de
estado sélido da una salida sincronizada a 1PPM, 1 PPH, 1 PPS, pulso programable, o
Enlazado/Fuera de enlace, para cuatro pines: dos pines de relés de estado solido, +25/50 Vcd y
tierra. Los jumpers seleccionan ya sea (1) cierre de contacto seco, (2) cierre de contacto para
tierra, (3) +25/50 Vcd conmutados para carga aterrizada, o (4) +25/50 Vcd conmutados para carga
flotante — +25 Vcd y +50 Vcd derivados desde fuentes en el tablero.






2.0 Especificaciones técnicas y parametros operacionales

2.1 Proposito

Esta seccion contiene informacién pertinente a las caracteristicas operacionales del Reloj
Controlado por Satélite Modelo 1084A/B/C estandar y sistema de antena. Los topicos presentados
en esta seccion son: Caracteristicas del receptor y Configuracion E/S, Interfase (s) de operador,
Interfase del sistema y Caracteristicas fisicas.

NOTA: Las especificaciones estan sujetas a cambio sin aviso.

2.2 Caracteristicas del receptor

2.2.1 Seifal de entrada
=  GPS L1 codigo C/A, 1575.42 MHz.

2.2.2 Precision de tiempo (rms)

= UTC/USNO 100 ns rms, (en la salida de 1 PPS), cuando recibe 4 o mas satélites (un
satélite si la posicion es conocida dentro de 25 metros), en la presencia de la
Disponibilidad Selectiva (SA).

= <40 ns, tipicos en el Modo de Mantener Posicion.

2.2.3 Oscilador interno
» Estandar: DCXO, 1x10™ no enlazado

2.2.4 Variacion Allen (enlazado a GPS, en Modo de Mantener Posicion)
» Isegundo  5x 107 (2x 10™ tipico)
= 1dia 5x 10"

2.2.5 Precision de posicion (rms)
= 25 metros, SA' APAGADA.
» 100 metros, SA ENCENDIDA.
= 140 metros (atitud), SA ENCENDIDA.

2.2.6 Rastreo de satélites
= 8 canales, codigo C/A (1575.42 MHz).

El receptor de satélite simultaneamente rastrea hasta ocho satélites. Los resultados de todos los
satélites rastreados son promediados en Modo de Mantener Posicion Encendido (Position-Hold
On) o, con Mantener Posicion Apagado (Position-Hold Off), se determinan por estimacion de
minimo de cuadrados.

! Disponibilidad Selectiva del Departamento de Defensa de USA: Todas |as especificaciones rms, 95% de confianza,
con el Modo de Mantener Posicidn apagado y recibiendo al menos cuatro satélites.
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2.2.7 Adquisicion
= 30 segundos, (90% confianza) para reiniciar, con efemérides® menores de cuatro horas u
operacion del reloj interrumpida.

» 66 segundos, (90% confianza), con almanaque menor de un mes u operacion del reloj
interrumpida.

» 2 minutos, (tipico) de un arranque en frio
= 25 minutos, (90% confianza) de un arranque en frio

2.2.8 Configuracion E/S

2.2.8.1 Conectores E/S
= Sefiales, tres BNC, con sefiales de salida descritas bajo la seccion 2.2.8.2.

» Relés, dos juegos, bloque terminal enchufable de 5-mm

2.2.8.2 Senales de salida
Tres BNC, una IRIG-B Modulada, dos conectores de E/S configurables por el usuario como sigue:

» |RIG-B: Modulada, mangjador de bus, 4 Vpp, impedancia de fuente de 20-ohmios, y manega
una carga de 50-ohmios a 3 Vpp —un conector BNC.

» Configurable por el usuario: IRIG-B sin modular o pulso programable —un conector BNC.

» Configurable por el usuario: 1 PPS (ancho de pulso de 10-ms), IRIG-B sin modular
(S/N B0146 y arriba) o IRIG-B Modificada Manchester (IEEE Std P1344) — un conector BNC.

Las salidas configurables por el usuario son de manejadores de bus de 5-V CMOS con una
impedancia de fuente de 10-ohmios y capacidad de manejo de £75-mA.

2.2.9 Relés de contacto

» 2 juegos, antifalla forma-C (SPDT), 0.3A a 130 Vcd; un juego es para la funcion de enlazado;
y el segundo puede ser configurado para falla, 1PPH, o pulso programable — jumper elegible.

2.2.10 Salida de pulso programable

= Cinco modos: (1) pulso repetitivo, cada 1-60,000 segundos, iniciando al tope del minuto;
(2) cada 0 — 3599 segundos después de la hora, (3) iniciando al tope de la hora; (4) diariamente
a una hora especifica del dia; o un disparo a un tiempo especifico del afio, (5) Cddigo lento
(slow code) — UTC, LCL ( + o -). Duracién de pulso programable 0.01 — 600 segundos,
excepto en el modo de un solo disparo, donde la salida es Baja antes del tiempo especificado y
Alta en lo sucesivo.

2 La informacion de efeméride es una lista de posiciones o locaciones exactas de satélites como una funcion de
tiempo. Esta es transmitida como una parte de la transmision de satélite GPS y es valida aproximadamente por 4
horas. Se graba en pérdidas de potencia, dado que el receptor GPS tiene su propia bateria de respaldo de
informacién integral.
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2.2.11 Entrada de evento A

La entrada de evento A provee una entrada como una funcién alterna, con una modificacion
simple del hardware a la salida configurable de 1-PPS. La entrada puede ser configurada para
aceptar una sefial externa de 1-PPS, y medir la desviacion de la sefial de 1-PPS/GPS con una
resolucion de 100-ns.

La entrada de evento A permite la configuracion de cada entrada para grabar hasta 500 eventos
secuenciales con una resolucién de 100-ns, dado que los eventos estan separados por 11 ms.
La informacion se almacena en la bateria de respaldo de RAM.

2.3 Sistema de antena

La antena incluida esta directamente montada en un hueco de 19-mm (%-pulgada). Hay otras
configuraciones de montaje disponibles (contacte a Arbiter Systems).

Ensamblaje de antena GPS, montaje de tubo de rosca de %-pulgada
Abrazaderas disponibles para montaje en tubo de 60-mm (2-pulgadas nominales) (Opcion 05)
Montaje de iman, montaje de labio o0 montaje de poste (30-mm max. de diametro) disponible.

2.3.1 Cable de antena

2.4

15-metros (50-pies) de cable incluido con la antena.
Otros estilos y longitudes de cable disponibles — véase los parrafos 1.2.2 y 3.7.1.3.

Interfase de Operador (Modelos 1084B/C solamente)

2.4.1 Métodos de ajuste

Interfase por medio de RS-232C
8 teclas del panel frontal

2.4.1.1 Funciones de ajuste

= Posicién inicial » Pulso programable

» Parametros RS-232 » Informacion de tiempo IRIG
= Hora local = Desviacion de evento

» Fuera de enlace * Auto Sondeo

» Luz trasera = Mantener posicion

» Retardos del sistema » Tarjeta de opcion

2.4.2 Pantalla

Pantalla de cristal liquido de 2-lineas por 20-caracteres supertwist; luz trasera disponible
(Opcidn 01)

Pantalla de LED, de 9-caracteres por 0.8-pulgadas, para lectura de dia y hora (UTC o Local)
(Modelo 1084C solamente)
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2.4.2.1 Funciones de despliegue

» Tiempo: UTC o Local = Desviacion de 1-PPS (entrada)
» Posicion: Latitud, Longitud y Altitud = Tiempo de evento

» Estado: reloj, receptor, EEPROM, y DCXO

2.4.3 Indicadores

= QOperando (verde)
* En linea (verde)

* No enlazado (rojo)
» Falla (rojo)

2.5 Interfase del sistema

2.5.1 Interfase RS-232
= Conector: 9-pines tipo D subminiatura: * segundo puerto serial (opcional) solamente

No.de Pin  Funcién No.de Pin  Funcion
1 No Conectado 6 Salida auxiliar
2 RS-232, Recibir Data* 7 No Conectado
3 RS-232, Transmitir Data* 8 RS-422/485, Transmitir A
4 Entrada auxiliar 9 RS-422/485, Recibir A
5 Tierra*

* Pines de funciones disponibles solamente en el segundo puerto opcional

» RS-422/485 (Opcional): TXD solamente.

2.5.1.1 Parametros de comunicacion — predeterminado de fabrica: 9600 baudios,
8N1

= Elegible 300 — 19,200 baudios, 7 u 8 bits de datos, 1 ¢ 2 bits de parada, par/impar/sin paridad.
» Soporta todas las funciones del teclado

2.5.2 Formatos de informacion
Soporta salida continua de informacion en los siguientes formatos:

<SOH>ddd:hh:mm:ss<CR><LF> Modo de emision, ASCII

44hhmmss<CR><LF>55ddd<CR><LF><BEL> Modo de emision, Vorne

mm/dd/yyyy hh:mm:ss.sssssss nnn<CR><LF> Modo de emision, Evento

ddd:hh:mm:ss I=nn:nn X=nn:nn<CR><LF> Modo de emisién, Estado

<CR><LF>Q_yy ddd_hh:mm:ss.000 Modo de emision, ASCII Extendido

<SOH>ddd:hh:mmm:ssQ<CR><LF> Modo de emision, ASCII c/calidad de
tiempo

Para més informacion refiérase a los comandos de emision RS-232 contenidos en el Apéndice A,
Tabla A-1.



Especificaciones técnicas 11

2.5.3 Sincronizacion

Para un mensaje de informacion recibido, el lado principal del bit inicial puede ser seleccionado
para disparar la entrada de evento A, proveyendo sincronizacion con resolucion de 100ns.

2.5.4 Funciones de entrada que requieren modificacion simple del hardware
» Entradade evento A/1 PPS: 5V TTL/CMOS (Opcional, jumper elegible).

2.5.5 Funciones de salida que requieren una simple modificacién del hardware

IRIG-D, E, o H: cambio de nivel 5V CMOS

1 PPM, 1PPH: 5V CMOS

10 6100 PPS

1,10 6 100 kPPS

1,5 610 MPPS

1,50 10 MHz

Fuera de enlace: 5V CMOS (HI = Enlazado, LO = Desenlazado)

Pulso programable, elegible por € usuario: 5V CMOS

Entrada de evento A:

La entrada del evento A tiene una resolucién de tiempo de 100-ns. Esta entrada puede ser
configurada para grabar hasta 500 eventos secuenciales, dado que los eventos estan separados
al menos por 11 ms. El registro de evento puede leerse desde el panel frontal o la interfase
RS-232 en un momento mas tarde. Para grabaciones de los eventos subsecuentes, el registro de
evento debe borrarse con un comando RS-232 (véase el Apéndice A).

La entrada de evento A puede configurarse también para aceptar una sefial externa de 1-PPS, y
medir la desviacion desde una sefial 1-PPS GPS con una resolucion de 100-ns.

2.6 Caracteristicas fisicas

2.6.1 Dimensiones

* |nstrumento: 430-mm W x 44-mm H x 260-mm D (16.9-pulg. x 1.7-pulg. x 11.1-pulg.)
= Antena: 77-mm diametro x 75-mm altitud (3.04-pulg. x 2.94-pulg.)

2.6.2 Peso
= 2.0Kg (4.4 1bs.) neto. (Instrumento)
= 2.2 Kg (4.84 Ibs.) neto. (Antena y cable)
= 0.5Kg (1.1 1bs.) neto. (Opcion 06)

8 Kg (18 Ibs.) incluye antena, cables, y accesorios. (Transporte)

2.6.3 Requerimientos de potencia (Instrumento)

El Modelo 1084A/B/C requiere la potencia sea suministrada de una de las tres fuentes opcionales
descritas a continuacion. Adicionalmente, la antena recibe potencia a través del cable de la antena
conectado al conector tipo F en el panel trasero del Modelo 1084A/B/C.

» 85-264 Vca, 47 —440 Hz, 0 110 — 270 Vcd, 3 VA tipico (Opcion 07).
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= 10-85Vcd, 3 W tipico (Opcion 08).
= 85-190 Vca, 47 —440 Hz 0 110 — 270 Vcd, 3 W tipico Opcion 10). Usando un terminal strip
de 3-polos con proteccion contra sobre voltaje para entrada de potencia.

2.6.4 Conector de potencia

= Opcion 07: Esta incluye un IEC-320 con fusible y corddn de ca de union. Tipo de enchufe
especificado como opciones P1 hasta P10 (véase el parrafo 3.1.4.5).

= Opcidn 08 y 10: Usando un terminal strip de 3-polos con proteccion contra sobre voltajes para
entrada de potencia.

2.6.5 Interferencia electromagnética (EMI)

» Emisiones conducidas. fuente de poder (Opciones 07 y 10) obedeciendo a FCC 20780, Clase
Ay aVDE 0871/6.78, Clase A

» Capacidad de resistir sobre voltgje (Surge Withstand Capability - SWC), entrada de potencia
(Opciones 08 y 10) disefiado para reunir ANSI/IEEE C37.90-1y IEC 801-4.

2.6.6 Temperaturay humedad

Temperatura Operando Almacenado
Instrumento 0 ab0C -40 a 75°C
Antena -40 a 85°C -55a100°C
Cable de antena -40 a 60°C -40 a 80°C
Humedad 10 a 90% sin 10 a 90% sin

condensacion condensacion
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3.0 Configuracion Fisica
3.1 Instrumento

3.1.1 Consideraciones de ubicaciéon

El Reloj Controlado por Satélite Modelo 1084 esta disefiado para operar en un ambiente que
tenga una temperatura en el rango de 0°9C a 50°C (329 a 122%). No es necesaria una ventilacion
externa. La operacion es posible a temperaturas de —20°C a +65°C, aunque la operacion de la
pantalla de cristal liquido sera degrada. La operacion normal serd restaurada una vez la
temperatura haya retornado a su rango especifico.

Es aconsejable permitir una adecuada claridad para las conexiones del panel posterior,
especialmente en situaciones de montaje con llave. Esto evitara dafios a los conectores, cables o
a los instrumentos. Idealmente el reloj deberia estar localizado lo suficientemente cerca de la
antena para que el cable estandar de 15 metros sea utilizado. Las caracteristicas de pérdidas y
retardos del cable son un factor importante en la calibracion y precision del instrumento (refiérase
al parrafo 3.7.1); asi debe usarse la longitud entera del cable, enrollando cualquier exceso y
puesto fuera del paso.

De necesitarse un cable mas largo, Arbiter Systems ofrece accesorios estandares permitiendo que
la antena esté montada sobre 240 m (800 pies) del reloj. Esto se describe en las secciones 2.3 y
3.7.1.3. De necesitarse una longitud mas grande, por favor, contacte a la fabrica para consejos.

3.1.2 Visibilidad de la pantalla del modelo

Para una mejor legibilidad, considere el Modelo 1084B/C en su situacion con la luz ambiental.
El estandar del Modelo 1084B/C usa una pantalla de cristal liquido de 20-caracteres por 2-lineas,
sin luz trasera. Sometida a iluminacion o en ciertos angulos la pantalla puede ser dificil de leer.
En condiciones de baja luz escoja un montaje con una altura que permita una vista facil y
considere una pantalla con luz trasera opcional (Opcion 01). Los Modelos estandares 1084C usan
una pantalla de LEDs de 20-mm (0.8-pulg.) para el tiempo. Esta pantalla es facilmente legible en
la mayoria de las condiciones de iluminacién excepto con luz directa del sol, donde la legibilidad
es reducida debido al contraste extremo.

3.1.3 Requerimientos de potencia

Los rangos de voltaje de entrada ca estandar para el Reloj Controlado por Satélite Modelo
1084A/B/C son: 85 — 264 Vca, 47 — 440 Hz, 110 — 275 Vcd; 0 10 — 85 Vcd. La potencia tipica
requerida es de 3 VA.

Los nuevos relojes Modelo 1084A/B/C usan un receptor con su propia bateria de respaldo,
recargable, de dioxido de manganeso (MnO, — Li). Estas baterias ofrecen servicios por al menos
seis meses de bateria de respaldo con pérdidas de potencia del instrumento, y un drenaje del
receptor de 5 pA. Las baterias se mantienen cargadas bajo condiciones normales de la fuente de
poder.

Las baterias alcalinas recargables de dioxido de manganeso, son baterias de tipo moneda con gran
capacidad de recarga y tienen un alto voltaje de 3V comparado con las celdas de boton de Ni-Cd



14 Configuracion fisica

(1.2v). Con una baja tasa de autodescarga y caracteristicas superiores del ciclo de
carga/descarga, se espera que tengan una vida util de 5 afios a temperatura de salén. Son
adecuadas para usarse como fuentes de respaldo de potencia de memoria y también pueden usarse
en conjunto con baterias solares.

3.1.4 Conexion de linea de potencia.

Todos los relojes Modelo 1084 estandar estan equipados con un modulo de entrada de potencia
especificado por € usuario. Los médulos disponibles estan descritos en los siguientes parrafos.

3.1.4.1 Opcion 07, Mdédulo de entrada de potencia CA/CD (entrada IEC-320).

3.1.4.1.1 Operacion CA.

Este mdodulo de entrada de potencia opera desde cualquier entrada de voltaje de entrada ca de
85 —264 VVcaa 47 —440 Hz. El corddn de acople de ca provisto depende de la opcion (P1 hasta
P10) que fue especificada al momento de la compra. Para informacion adicional acerca de los
cordones de alimentacion, véase el parrafo 3.1.4.5.

Para conectar la entrada de potencia, primero enchufe el extremo del cordon de alimentacion que
tiene el acople con el conector IEC del modulo de entrada en el panel trasero, luego enchufe el
otro en la terminal de enchufe eléctrica apropiada.

PRECAUCION Para la maxima seguridad y el mejor funcionamiento, siempre
conecte el corddn de entrada a una fuente de poder aterrizada apropiadamente.

3.1.4.1.2 Operacion CD.

Para operacién de 110 — 270 Vcd, la fuente de voltaje cd debe ser aplicada entre las terminales
LINEA y NEUTRAL del médulo de entrada de potencia, sin importar la polaridad (la fuente de
poder interna aceptara cualquier polaridad). Cuando esté viendo la entrada de potencia del
modulo de entrada del panel trasero del instrumento, la conexion LINEA (LINE) es aquélla mas
cercana a la parte inferior, y la NEUTRAL es la mas cercana a la parte superior. El terminal
GROUND (TIERRA) es el que resta y se proyecta ligeramente mas lejos del conector.

PRECAUCION Conecte la entrada solamente a una fuente de poder aterrizada
apropiadamente.

3.1.4.2 Opcidn 08, Mdédulo de entrada de potencia CD.

Si se ordena la opcion 08, el mddulo de potencia acepta voltajes de entrada cd de 10 —85 Vcd. La
entrada IEC-320 estandar se reemplaza con una terminal strip de 3 polos con proteccién contra
sobre voltajes de entrada (SWC). La terminal strip tiene la intencion de conectar fuentes de poder
cd. Cuando alimente al reloj con la opcién 08, ESTE SEGURO DE CONSERVAR LA
POLARIDAD CORRECTA, ya que la fuente poder utilizada con la opcioén 08 no aceptara
polaridad de entrada inversa.

PRECAUCION No conecte el modulo de la opcion 08 a ninguna fuente de voltaje ca.
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3.1.4.3 Opcion 10, moédulo de entrada de potencia CA/CD.

3.1.4.3.1 Operacion CA.

La opcion 10 provee un modulo de entrada de alimentacion, el cual opera desde cualquier voltaje
de entrada de 85 — 190 Vca a 47 — 440 Hz. La linea de conexion es por medio de un terminal strip
de 3 polos el cual tiene proteccion contra sobre voltajes. Este terminal strip tiene la intencion de
conectar fuentes de poder cd, aunque la unidad es capaz de operar con ambas fuentes, ca y cd.

3.1.4.3.2 Operacion CD.

El mddulo de entrada de alimentacion suministrado con esta opcion también acepta voltajes de
110 —270 Vcd por medio de terminal de 3-polos (con proteccion contra sobre voltajes).

3.1.4.4 Reemplazo del fusible.

El conector de entrada de potencia IEC-320 incluye un fusible de 1A, 250V y de rapida accion y
de 5 x 20mm. El fusible esta contenido en un pequefio compartimento con un seguro de cierre a
presion, el cual también tiene un compartimento para un fusible de repuesto.

PRECAUCION: Para una proteccion continua, reemplace el fusible solo con uno del
mismo tipo, rangos de voltaje y corriente como los que se proveen originalmente.

El compartimento del fusible estd localizado justo al lado del enchufe conector de entrada, y
puede ser abierto halando ambos lados directamente hacia arriba, o acufiando cuidadosamente
con un pequefio destornillador de cabeza plana. Para reemplazar el fusible primero desconecte el
cordon de la fuente de poder y luego remueva el mismo del conector IEC del panel posterior. El
fusible del circuito de entrada es el que se encuentra mas a lo interno; inspeccionelo para
determinar si esta abierto. Cuando sea requerido, reemplacelo con el fusible en el compartimento
externo.

Para instrumentos provistos con la opcién 08 6 10, el fusible esta localizado en la agarradera de
fusible sobre el panel cerca de la terminal strip de entrada de potencia. El fusible es un fusible de
1A, 250V de accidn rapida (opcion 10) o retardador de tiempo (opcion 08) 5 x 20 mm. No se
suministran fusibles de repuesto para las opciones 08 6 10.

3.1.4.5 Estilos de cordones de alimentacién y enchufes
La siguiente lista muestra los estilos de cordones de alimentacion disponibles y enchufes IEC-320

No. de opcién  Pais Especificacion Voltaje
P01 Europa Continental CEE7/7 220V
P02 Australia/NZ/PRC 1981 240 V
P03 Reino Unido BS 1363 240V
P04 Dinamarca Afsnit 107-2-01 240V
P05 India BS 546 220V
P06 Israel S132 220V
P07 Italia CEl 23-16/VII 1971 220V

P08 Suiza SEV 1011.1959 220V
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P09 Norte América y ROC NEMA 5-15P CSA C22.2 #42 120V
P10 Japon JIS8303 120V

3.1.5 Esquema del panel trasero

El panel trasero del Modelo 1084A/B/C estandar estd arreglado de la siguiente manera, de
izquierda a derecha (véase la Figura 3-1):

1.

Una abertura rectangular para acomodar conectores de otras opciones. Si las opciones no se
ordenaron, una placa de metal cubrira esta abertura.

Un enchufe de 9-pines subminiatura tipo D para la conexién de un segundo puerto de
interfase serial RS-232C (Opcion 19). Para la designacion de los pines, refiérase al parrafo
2.5.1.

Una abertura para un conector de fibra optica opcional (opcion 20), tipo ST de 820-nm. Si no
se utiliza se cubre con un tapon plastico.

Un terminal de enchufe strip de 6-posiciones para usar con los contactos de relé forma C
(SPDT). Usados para Enlazado (un juego de contacto) y Falla, 1 PPH o Pulso Programable
(segundo juego de contacto).

Tres conectores tipo BNC usados para salidas estandares y entrada/salida configurables. La
configuracion se basa en las especificaciones del cliente al momento de ordenar y se ajusta
por medio de jumpers internos.

Un enchufe de 9-pines subminiatura para conexion de la interfase serial RS-232C. Para las
designaciones de los pines, refiérase al parrafo 2.5.1.

Un conector RF tipo F (hembra) para aceptar el cable de la antena.

Para la opcion 07, se suministra un conector de entrada de potencia IEC-320 con una
agarradera de fusible incorporada. Para las opciones 08 ¢ 10, se provee un terminal strip de
3-polos y una agarradera de fusible separada.

FUSE
] ©
- o @ a
o () E @
)
Conector
Ubicacién para conectores RS-232 ? ; E/S estandares RS-232 Entrada de
opdionales opcional qe flbra Relés de contacto Enchufe receptor alimentacién

optica de antena

opcional

Figura 3-1. Pand trasero del Modelo 1084A/B/C

3.1.6 Montaje del rack

Las orejas de montaje estan incluidas con el modelo 1084A/B/C, para facilitar el montaje del
instrumento en un equipo de rack estandar de 483 mm (19 pulgadas). Para instalar las orejas del
rack, realice los siguientes pasos:
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1. Usando un destornillador T-25, remueva los dos tornillos en un lado de la unidad. Deje la
cubierta en su lugar.

2. Coloque una de las orejas de los anaqueles sobre el lado de la unidad tal que el dobladillo del
rack esté al frente del instrumento y se extiende afuera del panel frontal.

3. Reemplace los tornillos de la cubierta dandole vueltas a través del méas bajo juego de hoyos en
la oreja del rack, y hacia atras dentro de huecos con rosca en el instrumento.

4. Repita los pasos de arriba para la oreja opuesta del rack.

3.2 Remocién de cubierta

Para cambiar las configuraciones de los jumpers, la cubierta del instrumento debe ser removida.
Remueva latapa de |a cubierta como sigue:

1. En todos los modelos desconecte el corddn de alimentacion. Si esta equipado con la opcion
04 (interruptor de potencia), primero ponga el interruptor en APAGADO.

2. Usando un destornillador Torx T25, remueva los cuatro tornillos de seguridad de la cubierta
(y orejas del rack, si las usa).

3. Libere la cubierta.

4. La figura 3-2 muestra la localizacion de todos los jumpers de la tarjeta principal. También
una etiqueta localizada dentro de la tapa de cubierta provee una referencia rapida para las
funciones de entrada salida y los respectivos ajustes de los jumpers.

3.3 Seleccioén de funcién de salida.

Los jumpers de IMP3 y IMP2 determina qué sefiales de salida estan disponibles en el conector de
E/S P3 y el conector de salida de fibra 6ptica U46 (opcidn 20) respectivamente. La posicion de
los jumpers determina qué sefial de salida estara disponible en el conector de E/S especificado.
La Tabla 3-1 provee una lista de referencia cruzada del conector E/S, sefiales de salida y la
posicién de los jumpers.

Sefiales de salida Posicion de P3, JMP3 | Posicion de U46, JIMP2 | Posicion de P2, IMP9*
IRIG-B Manchester B B N/A

1PPS C C N/A

IRIG-B sin modular A* A A

Pulso Programable N/A N/A B

*No esta disponible en las primeras versiones.

Tabla3-1. Ajustes de los jumpers de las sefiales de salida
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(No se muestran todos los componentes. Los componentes mostrados son con el propdsito de localizar los jumpers).

Figura 3-2. Tarjeta principal del Modelo 1084A/B/C
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3.4 Conectores de E/S usados como entrada

El Modelo 1084A/B/C puede aceptar una entrada de informacion de evento a través de los
conectores de E/S P3y J2 (Evento A/Desviacion y RS-232 respectivamente). Para lograr esto,
ajuste los jumpers JMP1 ya sea a la posicion ‘B’ o “A’, correspondiente a los conectores P3 'y J2
respectivamente. Refiérase al parrafo 4.9 para una descripcion detallada.

Para la operacion de disparo de evento a traves de la RS-232C, configure el Modelo 1084A/B/C
como esta descrito en el parrafo 4.13, ‘Recolectar evento de RS-232C".

3.5 Otros ajustes de jumper

3.5.1 Habilitar salida, JIMP6

La fabrica usa el jumper JMP6 para habilitar las memorias de salida de almacenamiento
temporal de 5V CMOS. Para la operaciéon normal, ajuste el jumper a la posicion ‘A’
Normalmente, este jumper sera configurado como requiera cuando sea entregado por la fabrica.

Nota EI JMP6 estd localizado cerca del Pin-40 de U1; sin embargo, su
designacion de referencia fue inadvertidamente omitida, es decir, no impresa, en
algunas de las primeras unidades.

3.5.2 Relé de control de salida, JMP4

El jumper IMP4 es usado para controlar qué funciones de relé de contacto estan disponibles en el
conector J3 del panel trasero: 1 PPH, Pulso programable, o Falla (Antifalla). Las sefiales de salida
y las posiciones de los jumpers son como sigue:

Sefial de salida Posicion de JIMP4
1 PPH A
Pulso Programable B
Falla (antifalla)* C

* Predeterminado

3.5.3 Salida de fibra 6ptica, IMP2 (Opcién 20)

El jumper JMP2 es usado para controlar qué sefiales de salida estan disponibles en el conector
U46 de fibra Optica del panel trasero: IRIG-B sin modular, IRIG-B Modificada Manchester, o 1
PPS. Las sefiales de salida y las posiciones de los jumpers son como sigue:

Sefiales de salida Posicién de JMP2
IRIG-B sin modular A
IRIG-B Modificada Manchester B
1 PPS C
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3.5.4 Bateria del receptor JMP5 (Opcion 02) -

No usada en los relojes actuales Modelos 1084A/B/C (véase el parrafo 3.1.3 para detalles). Los
primeros relojes, con la opcién 02, usan una bateria de Ni-Cd montada en la tarjeta de circuito
habilitada con el JIMP5.

3.6 Antena

3.6.1 Ubicacién de la antena

El modulo de la antena provisto con el reloj satelital Modelo estandar 1084A/B/C esta disefiado
para uso exterior en todas las condiciones climaticas. El rango de temperatura de operacion se
extiende desde los —40°C hasta los +85°C (-40% hasta +185%), y el modulo es resistente al mal
tiempo y al agua. Para el maximo nivel de sefial y la mayor capacidad de adquisicion del satélite,
la antena debe ser montada en el exterior y lejos de estructuras grandes. La altitud de montaje no
es particularmente critica, si la antena tiene la vista mas clara al cielo posible en todas sus
direcciones. Una instalacion ideal es aquélla en la cual la linea de vista no es obstruida desde
horizonte hasta directamente arriba en todos los puntos sobre la brdjula.

En otro caso, monte la antena en interiores, bajo una claraboya u otra estructura, la cual sea
transparente a la energia de RF en las frecuencias del GPS-L1 de 1.575 GHz. No existe peligro
en intentar esta estructura. Dicha instalacion puede reducir costos y mejorar la confiabilidad,
porque aun cuando la antena y el cable estan proyectados para montaje en exteriores, la vida Util
sera extendida por la exposicion a un ambiente mas benigno.

3.6.2 Patrones de ganancia de la antena

Cuando el maddulo de la antena estd montado en un poste vertical, el 16bulo de maxima ganancia
se extiende en forma casi esférica verticalmente sobre la antena. Por ello, la antena debe estar
orientada con la superficie de montaje paralela al suelo; por ejemplo, montada a un poste vertical.
En esta posicion, la ganancia de la antena arriba del horizonte sera cercanamente uniforme en
todas las direcciones, las cuales permitiran la mejor recepcion de todos los satélites visibles. Para
montar en superficies no verticales use la abrazadera de montaje de antena GPS (Parte No.
AS0044600).

3.6.3 Montaje de la antena

El médulo de antena estandar esta disefiado para un montaje de poste sobre un tubo de 26mm
(1.05" o tubo de 3/4™), ya sea con una rosca de montaje marino estandar de 1"-14"
(aproximadamente M25.4 x 1.81) o un tubo con rosca de 3/4" NPT. EI conector tipo F en el
interior del mddulo de la antena esta protegido de exposicion directa a los elementos cuando la
antena esté montada en esta forma. Este extendera la vida Gtil de la interfase de la antena-cable.

Cuando monte la antena, coloque el cable de la antena suministrado hacia arriba del poste y
enchufe el conector F en el fin del cable con el conector dentro del montaje de la antena en cada
poste. Si es posible, para reducir el estrés sobre la conexion del cable, permita al cable girar
libremente cuando esté atornillando la antena al poste. También puede girar el poste mientras
sostiene la antena en una posicion fija.
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3.6.4 Equipo opcional para el montaje de la antena

Un juego de montaje, disponible por separado como P/N AS0044600, puede ser usado para
montar la antena al mastil vertical (de hasta aproximadamente de 2-pulgadas), a la pared o al
techo de una estructura como una antena de torre o en un edificio. Este juego contiene una
longitud corta de cuerda plastica, una llave de acero inoxidable y articulos de ferreteria para
amarrar la cuerda a la llave en cualquiera de muchas orientaciones. Con esto es posible montar
la llave a cualquier superficie ya sea vertical u horizontal o cualquiera entre éstas, mientras se
mantenga la orientacion aceptable de la antena. Esta llave aceptara los tornillos provistos por el
usuario para la superficie de montaje, y correas (tales como abrazaderas) para una cuerda o
mastil.

3.7 Cable de la antena

3.7.1 Consideraciones de las pérdidas de longitudes

3.7.1.1 Cable de la antena estandar

El ensamblaje estandar de la antena incluido con el reloj esta construido usando 15 metros (50
pies) de cable coaxial de bajas pérdidas tipo RG-6, terminado en un conector RF tipo F. Otras
longitudes de cable coaxial RG-6 estan disponibles por separado para recorridos mas largos;
véase el parrafo 3.7.1.3.

3.7.1.2 Efectos de los parametros del cable

Para recibir sefiales GPS y para la operacion apropiada del reloj, el tipo y longitud del cable son
importantes. Debido a su efecto especifico sobre los pardmetros descritos en los siguientes
parrafos, cualquier cambio en la longitud y/o tipo de cable de antena debe ser hecho
cuidadosamente. Cables dafiados también pueden afectar el desempefio.

3.7.1.2.1 Retardo del cable

El retardo del cable estd determinado por el factor de velocidad y la longitud fisica del cable.
Durante la calibracion inicial del reloj en la fabrica, un valor de retardo del cable (basado en la
longitud y tipo suministrados) esta registrado en la memoria del reloj. El Firmware usa esta
figura para contrarrestar el efecto que el retardo tiene sobre la precision de cronometraje del GPS.
El valor registrado para un cable estandar de 15 metros es de 60 nanosegundos. Para otras
opciones de cable, el retardo esta tabulado 3.7.1.3. La férmula para calcular el retardo del cable
es:

T=A & + 1ns
Donde:
T = Retraso del cable, en nanosegundos;

L = Longitud del cable, en metros;
C = Velocidad de la luz (3 x 10% m/s);
Ky = Velocidad nominal de propagacion (0.85).
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Se suma un nanosegundo para contar el valor calculado para la longitud y factor de velocidad del
cable de conexidn dentro del reloj.

3.7.1.2.2 Atenuacion

La atenuacion depende de la longitud del cable y las pérdidas por unidad de longitud. La
atenuacion total debe estar limitada a 21 dB (maximos) a una frecuencia L1 de 1575.42 MHz del
GPS. Pérdidas hasta de 42 dB pueden ser acomodadas con el preamplificador A0044700 de
21 dB en linea disponible por separado.

3.7.1.2.3 Resistencia CD

La resistencia cd esta gobernada por el area de cruce seccional y la longitud de los conectores en
el cable. Dado que la alimentacion del preamplificador en el mddulo de la antena se suple por
medio del cable de la antena, una resistencia cd excesiva degradara el funcionamiento.

A causa de estos factores, los cambios de la longitud y/o tipo de cable de antena deben ser hechos
cuidadosamente. Cables en mal estado pueden también afectar el desempefio.

3.7.1.3 Cables disponibles y accesorios para trayectorias largas

Arbiter Systems ofrece cables de antena mas largos para usarlos con todos los modelos de relojes
para cuando el cable estandar de 15m (50 pies) no sea adecuado. Para trayectorias de cable RG-6
mas largas que 250 pies, hasta 500 pies, Arbiter Systems ofrece un amplificador en linea de
21 dB, P/N AS0044700. Un cable estilo RG-11 mas largo esta disponible (P/N WC0004900,
carretes de 305 m o 1000 pies), los cuales pueden ser usados para trayectorias de 120 metros
(400 pies) o 240 metros (800 pies) con el amplificador AS0044700.

Los cables vy los accesorios disponibles se resumen agui:

Parte No. Descripcion Retardo, ns  Pérdidas
CA0021315 15 m (50T de cable RG-6 de tres capas 60 ns -5dB
(estandar)
CA0021330 30 m (1007 de cable, RG-6 119 ns -9dB
CA0021345 45 m (1507 de cable, RG-6 177 ns -13dB
CA0021375 60 m (200 ¥ de cable, RG-6 236 ns -17 dB
CA0021360 75 m (2507 de cable, RG-6 295 ns -21dB
WCO0004900  Rollo de 305 m (1000 ¥ de cable RG-11 de 3.92ns/m -17.5dB/100m
cuatro capas (sin terminar) 1.19 ns/pie -5.25 dB/100pies
AS0044800 Juego de crimp tool y 25 conectores de RG-11. n/a n/a

AS0044700 Amplificador en linea de 21dB 1ns +21 dB
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3.7.2 Consideraciones de la ruta

3.7.2.1 Orientacion

Las terminaciones del cable de la antena tienen conectores idénticos, por lo que la orientacion del
cable no es importante.

3.7.2.2 Proteccion fisica

El cable de la antena debe estar encaminado en una ruta tal que esté protegido de dafio fisico, que
pueda resultar de cerrar puertas, caidas de objetos, transito de alimentos, etc.. También, cuando
en la ruta haya esquinas, debe dejar una curva con un radio suficiente que permita prevenir
arrugamiento. Debe dejar una longitud extra en cada extremo del cable para prevenir tension
sobre los conectores que pueda causar dafios o fallas. EI uso del largo adicional puede ser
también Gtil como un tramo de reparacion en el caso de que un conector necesite reemplazo.

El cable no debe ser estirado sin soporte en medio del aire a una distancia considerable. Eso
podria acarrear la degradacion o falla del cable. Siempre deje un lazo de goteo donde sea que el
cable entre en una estructura para prevenir que el agua que entre en la estructura penetre la
cubierta del cable.

El tipo de cable suministrado con el reloj tiene un rango de temperatura maximo de 60° C (140°
F). Debe tener cuidado cuando en la trayectoria haya cerca superficies calientes, de tal forma que
evite darios en el cable.

3.7.2.3 Senales adyacentes

Aunque € estilo de cable RG-6 es de triple cobertura y tiene unas excelentes propiedades de
capas protectoras, debe tener cuidado cuando esté cerca de altas fuentes de potencia RF o al lado
de cables portadores de alta potencia RF, tales como cables transmisores. En estas aplicaciones,
el uso de cable estilo RG-11, P/N WC0004900 debe ser considerado debido a que su disefio de
cuatro capas provee mayor aislamiento.

3.7.3 Alimentacion del médulo de antena

El amplificador de RF dentro del mddulo de la antena requiere 5 Vcd a 22mA para operar. Una
fuente de poder dentro del reloj genera este voltaje, y éste es aplicado al médulo de la antena por
medio de los dos conductores del cable coaxial de la antena. Por ello, es importante evitar
condiciones que resulten en un cortocircuito a través del cable coaxial. Inversamente, la
conexion de alta resistencia o circuito abierto desproveeria de potencia al preamplificador.
También una condicidn cortocircuito o circuito abierto en el cable de la antena pondra inoperable
al reloj.

Antes de la operacion inicial, o si se sospecha problemas, lleve a cabo el procedimiento de prueba
operacional de la antena/cable contenido en el parrafo 3.7.6.

3.7.4 Conexion a la antena

El conector macho RF tipo F en uno de los extremos del cable de la antena hace juego con €
conector hembra en el modulo de la antena. Evite condiciones en las cuales se de estrés
mecanico en la juntura del cable con el médulo de la antena. VVéase el parrafo 3.6.3.
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3.7.5 Conexion al reloj

El conector macho RF tipo F en el extremo opuesto del cable de |a antena se conecta al conector
F hembra en el panel posterior del Modelo 1092/1093. (Véase la figura 3-1).

3.7.6 Prueba de operacion de la antena y el cable

Antes de la operacion inicial o en cualquier oportunidad en que se sospechen problemas
antena/cable, lleve a cabo